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Engins de terrassement. Visibilité de l'opérateur. Méthode d'essai et critères de performance. 

Esta norma es idéntica a la Norma Internacional ISO 5006:2017. 
 
 
 

Las observaciones a este documento han de dirigirse a: 
 

Asociación Española de Normalización 
Génova, 6 
28004 MADRID-España 
Tel.: 915 294 900 
info@une.org 
www.une.org 
 
 
© UNE 2022 
Prohibida la reproducción sin el consentimiento de UNE. 
Todos los derechos de propiedad intelectual de la presente norma son titularidad de UNE. 

EXTRACTO DEL DOCUMENTO UNE-ISO 5006 



EXTRACTO DEL DOCUMENTO UNE-ISO 5006 

Índice 

Prólogo ................................................................................................................................................... 5 

0 Introducción ........................................................................................................................ 6 

1 Objeto y campo de aplicación ........................................................................................ 7 

2 Normas para consulta ...................................................................................................... 7 

3 Términos y definiciones .................................................................................................. 7 

4 Dimensiones básicas ..................................................................................................... 11 
4.1 Espaciamiento de las fuentes luminosas ............................................................... 11 
4.2 Dimensiones de los enmascaramientos ................................................................. 12 
4.3 Dimensiones de referencia para la medición ....................................................... 12 

5 Equipo de ensayo ............................................................................................................ 12 

6 Configuración de ensayo de la máquina ................................................................. 13 

7 Características de los dispositivos para la visión indirecta ............................ 13 
7.1 Ayudas visuales ............................................................................................................... 13 
7.2 Posición de los dispositivos de visualización ....................................................... 13 
7.3 Características de los espejos .................................................................................... 14 
7.4 Características de los sistemas CCTV ...................................................................... 14 

8 Procedimiento de medición........................................................................................ 14 
8.1 Marcado de la superficie de ensayo y situación de la máquina sobre 

ella ........................................................................................................................................ 14 
8.2 Situación de los equipos de ensayo .......................................................................... 14 
8.3 Medición de los enmascaramientos......................................................................... 16 
8.3.1 Generalidades .................................................................................................................. 16 
8.3.2 Medición sobre el círculo de ensayo de visibilidad ........................................... 17 
8.3.3 Medición sobre el RB ..................................................................................................... 17 

9 Método de cálculo ........................................................................................................... 19 
9.1 Procedimiento de cálculo para determinar los enmascaramientos 

sobre VTC o el RB ............................................................................................................ 19 
9.2 Simulación por ordenador .......................................................................................... 20 

10 Método y criterios de evaluación .............................................................................. 21 
10.1 Criterios de evaluación de visibilidad sobre el círculo de ensayo de 

visibilidad .......................................................................................................................... 21 
10.2 Criterios de evaluación de visibilidad para el contorno rectangular a 

1 m ....................................................................................................................................... 25 
10.3 Enmascaramientos de visibilidad que superan los criterios de 

evaluación con visión directa ..................................................................................... 26 
10.4 Exigencias para máquinas grandes, adaptadas u otros tipos de 

máquinas para movimiento de tierras no contempladas en la tabla 1 
y la tabla 2 ......................................................................................................................... 27 

10.4.1 Máquinas grandes .......................................................................................................... 27 
10.4.2 Máquinas adaptadas u otros tipos de máquinas para movimiento de 

tierras ................................................................................................................................. 28 
10.4.3 Evaluación de riesgos para máquinas grandes, adaptadas o otros 

tipos de máquina no cubiertos por la tabla 1 y la tabla 2 ................................ 28 
10.4.4 Visibilidad del círculo de ensayo de visibilidad y ancho permitido del 

enmascaramiento ........................................................................................................... 28 



EXTRACTO DEL DOCUMENTO UNE-ISO 5006 

11 Informe de ensayo .......................................................................................................... 28 
11.1 Detalles de la máquina ................................................................................................. 28 
11.2 Dibujo ................................................................................................................................. 29 

12 Información sobre la visibilidad en las instrucciones al operador .............. 29 

Anexo A (Normativo) Medidas de las posiciones HH y RR ........................................ 30 

Bibliografía ........................................................................................................................................ 36 
 
 
 
 
 

1 Objeto y campo de aplicación 

Esta norma especifica un método de ensayo estático para determinar y evaluar la visibilidad del 
operador en un contorno rectangular de 1 m alrededor de la máquina y en un círculo de ensayo de 
visibilidad (VTC, Visibility Test Circle) de 12 m. 
 
Esta norma se aplica a las máquinas para movimiento de tierras definidas en la Norma ISO 6165 con 
un puesto de operador específico en posición sentado y que han sido concebidas para operar en sitios 
de trabajo y desplazarse por vías públicas. Esta norma proporciona criterios de visibilidad para las 
máquinas hasta un límite de masa en servicio (véase la Norma [ISO 6016]) que depende del tipo de 
familia de máquinas (véase la tabla 1). Para las máquinas no especificadas en la tabla 1, incluyendo las 
máquinas de gran tamaño, máquinas adaptadas y otro tipos de máquinas de movimiento de tierras, 
pueden usarse los procedimientos del ensayo de visibilidad a lo largo del proceso de evaluación de 
riesgos definido en el apartado 10.4. 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 3411, Maquinaria para movimiento de tierras. Medidas ergonómicas de los operadores y espacio 
envolvente mínimo para los operadores. 
 
ISO 5353, Maquinaria para movimiento de tierras y tractores y maquinaria agrícola y forestal. Punto 
índice del asiento. 
 
ISO 6016, Maquinaria para movimiento de tierras. Métodos para la medida de las masas de las máquinas 
completas, de sus equipos y componentes. 
 
ISO 6165, Maquinaria para movimiento de tierras. Tipos básicos. Identificación, términos y definiciones. 
 
ISO 7135, Earth-moving machinery. Hydraulic excavators. Terminology and commercial specifications. 
 
ISO 16001, Maquinaria para movimiento de tierras. Sistemas para la detección de peligros y ayudas 
visuales. Requisitos de funcionamiento y ensayos. 
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