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Earth-moving machinery. Operator’s field of view. Test method and performance criteria.

Engins de terrassement. Visibilité de l'opérateur. Méthode d'essai et critéres de performance.
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1 Objeto y campo de aplicacion

Esta norma especifica un método de ensayo estatico para determinar y evaluar la visibilidad del
operador en un contorno rectangular de 1 m alrededor de la maquina y en un circulo de ensayo de
visibilidad (VTC, Visibility Test Circle) de 12 m.

Esta norma se aplica a las maquinas para movimiento de tierras definidas en la Norma ISO 6165 con
un puesto de operador especifico en posicion sentado y que han sido concebidas para operar en sitios
de trabajo y desplazarse por vias publicas. Esta norma proporciona criterios de visibilidad para las
maquinas hasta un limite de masa en servicio (véase la Norma [ISO 6016]) que depende del tipo de
familia de maquinas (véase la tabla 1). Para las maquinas no especificadas en la tabla 1, incluyendo las
maquinas de gran tamaiio, maquinas adaptadas y otro tipos de maquinas de movimiento de tierras,
pueden usarse los procedimientos del ensayo de visibilidad a lo largo del proceso de evaluacion de
riesgos definido en el apartado 10.4.

2 Normas para consulta

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la
edicion citada. Para las referencias sin fecha se aplica la ultima ediciéon (incluida cualquier
modificacion de esta).

ISO 3411, Maquinaria para movimiento de tierras. Medidas ergonémicas de los operadores y espacio
envolvente minimo para los operadores.

ISO 5353, Maquinaria para movimiento de tierras y tractores y maquinaria agricola y forestal. Punto
indice del asiento.

ISO 6016, Maquinaria para movimiento de tierras. Métodos para la medida de las masas de las mdquinas
completas, de sus equipos y componentes.

ISO 6165, Maquinaria para movimiento de tierras. Tipos bdsicos. Identificacién, términos y definiciones.
ISO 7135, Earth-moving machinery. Hydraulic excavators. Terminology and commercial specifications.

ISO 16001, Maquinaria para movimiento de tierras. Sistemas para la deteccion de peligros y ayudas
visuales. Requisitos de funcionamiento y ensayos.
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