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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento es de aplicación para las carretillas todoterreno rotativas de alcance variable (en 
adelante referidas como carretillas) según se definen en el apartado 3.22 de la Norma 
ISO 5053-1:2020, las cuales tienen una posición específica para el operador sentado, a la izquierda del 
brazo telescópico o en una posición central (excluyendo la posición del operador a la derecha del 
brazo telescópico). 
 
Este documento especifica un método de ensayo estático para determinar y evaluar la visibilidad del 
operador en un entorno rectangular alrededor de la carretilla y en un círculo de ensayo de visibilidad 
de 12 m. Se especifican en este documento los requisitos de las prestaciones de visibilidad. Puede 
también utilizarse un método de cálculo o simulación por ordenador. 
 
Este documento no proporciona requisitos de prestaciones para los medios adicionales de visibilidad 
indirecta. 
 
Este documento también incluye la información que debe suministrar el fabricante. 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier modificación 
de esta). 
 
ISO 5053-1:2020, Carretillas de manutención. Terminología y clasificación. Parte 1: Tipos de carretillas 
de manutención. 
 
ISO 5353:1995, Maquinaria para movimiento de tierras y tractores y maquinaria agrícola y forestal. 
Punto índice del asiento. 
 
ISO 12100:2010, Seguridad de las máquinas. Principios generales para el diseño. Evaluación del riesgo y 
reducción del riesgo. 
 
ISO 10896-2:2016, Rough-terrain trucks. Safety requirements and verification. Part 2: Slewing trucks. 
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