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1 Objeto y campo de aplicación 

Esta parte de la Norma IEC 60947 se aplica a los detectores de proximidad inductivos y capacitivos 
que detectan la presencia de objetos metálicos y/o no metálicos, a los detectores de proximidad 
ultrasónicos que detectan la presencia de objetos que reflejan el sonido, a los detectores de 
proximidad fotoeléctricos que detectan la presencia de objetos y a los detectores de proximidad 
magnéticos no mecánicos que detectan la presencia de objetos con un campo magnético. 
 
Los productos cubiertos por el campo de aplicación de este documento no están sometidos a 
comportamientos definidos en condiciones de defecto. La Norma IEC 60947-5-3 cubre los detectores 
de proximidad con un comportamiento definido y han de cumplir requisitos adicionales. 
 
Estos detectores de proximidad son equipos autónomos, comprenden elementos de conmutación con 
semiconductores y están destinados a estar conectados a circuitos en los que la tensión asignada no 
exceda los 250 V de valor eficaz de c.a. a 50 Hz/60 Hz o 300 V de c.c.  
 
Ejemplos de aplicaciones habituales de los productos dentro del campo de aplicación: 
 
• automatización de fábricas e industria de maquinaria; 
 
• industria de la logística y el embalaje; 
 
• cintas transportadoras, elevadores; 
 
• industria de procesos; 
 
• centrales eléctricas. 
 
Las aplicaciones especiales (por ejemplo, atmósferas corrosivas) pueden originar requisitos 
adicionales. 
 
Este documento no está destinado a cubrir los detectores de proximidad con salidas analógicas. 
 
El objeto de este documento es establecer, para los detectores de proximidad: 
 
• las definiciones; 
 
• las clasificaciones; 
 
• las características; 
 
• la información sobre el producto; 
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• las condiciones de servicio, montaje y transporte normales; 
 
• los requisitos constructivos y de funcionamiento; 
 
• los ensayos para verificar las características asignadas. 
 
Se prevé que los productos cubiertos por el campo de aplicación de este documento únicamente los 
seleccionen, instalen y mantengan personal cualificado. 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
IEC 60068-2-6:2007, Ensayos ambientales. Parte 2-6: Ensayos. Ensayo  Fc: Vibración (sinusoidal). 
 
IEC 60068-2-14:2009, Ensayos ambientales. Parte 2-14: Ensayos. Ensayo N: Variación de la temperatura. 
 
IEC 60068-2-27:2008, Ensayos ambientales. Parte 2-27: Ensayos. Ensayo  Ea y guía: Choque. 
 
IEC 60068-2-30:2005, Ensayos ambientales. Parte 2-30: Ensayos. Ensayo Db: Ensayo cíclico de calor 
húmedo (ciclo de 12 h + 12 h). 
 
IEC 60364 (todas las partes), Instalaciones eléctricas de baja tensión. 
 
IEC 60417, Símbolos gráficos a utilizar sobre los equipos (available at http://www.graphical-
symbols.info/equipment). 
 
IEC 60445:2017, Principios fundamentales y de seguridad para la interfaz hombre-máquina, el marcado 
y la identificación. Identificación de los bornes de equipos, de los terminales de los conductores y de los 
conductores. 
 
IEC 60695-2-10:2013, Ensayos relativos a los riesgos del fuego. Parte 2-10: Método de ensayo del hilo 
incandescente. Equipos y procedimientos comunes de ensayo. 
 
IEC 60695-2-11:2014, Ensayos relativos a los riesgos del fuego. Parte 2-11: Método de ensayo del hilo 
incandescente. Ensayo de inflamabilidad para productos terminados. 
 
IEC 60695-2-12:2010, Ensayos relativos a los riesgos del fuego. Parte 2-12: Métodos de ensayo del hilo 
incandescente. Método de ensayo de inflamabilidad del hilo incandescente (GWFI) para materiales. 
IEC 60695-2-12:2010/AMD1:2014 
 
IEC 60825-1:2014, Seguridad de los productos láser. Parte 1: Clasificación de los equipos y requisitos. 
 
IEC 60947-1:2007, Aparamenta de baja tensión. Parte 1: Reglas generales. 
IEC 60947-1:2007/AMD1:2010 
IEC 60947-1:2007/AMD2:2014 
 
IEC 60947-5-3, Aparamenta de baja tensión. Parte 5-3: Aparatos y elementos de conmutación para 
circuitos de mando. Requisitos para dispositivos de detección de proximidad con comportamiento 
definido en condiciones de defecto (PDDB). 
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IEC 61000-4-2:2008, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-2: Técnicas de ensayo y de 
medida. Ensayo de inmunidad a las descargas electrostáticas. 
 
IEC 61000-4-3:2006, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-3: Técnicas de ensayo y de 
medida. Ensayos de inmunidad a los campos electromagnéticos, radiados y de radiofrecuencia. 
IEC 61000-4-3:2006/AMD1:2007 
IEC 61000-4-3:2006/AMD2:2010 
 
IEC 61000-4-4:2012, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-4: Técnicas de ensayo y de 
medida. Ensayos de inmunidad a los transitorios eléctricos rápidos en ráfagas. 
 
IEC 61000-4-6:2013, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-6: Técnicas de ensayo y de 
medida. Inmunidad a las perturbaciones conducidas, inducidas por los campos de radiofrecuencia. 
 
IEC 61000-4-8:2009, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-8: Técnicas de ensayo y de 
medida. Ensayos de inmunidad a los campos magnéticos a frecuencia industrial. 
 
IEC 61000-4-11:2004, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-11: Técnicas de ensayo y de 
medida. Ensayos de inmunidad a los huecos de tensión, interrupciones breves y variaciones de tensión. 
IEC 61000-4-11:2004/AMD1:2017 
 
IEC 61076-2 (todas las partes), Conectores para equipos electrónicos. Requisitos de producto. Parte 2: 
Conectores circulares. 
 
IEC 61140, Protección contra los choques eléctricos. Aspectos comunes a las instalaciones y a los equipos. 
 
IEC 62443 (todas las partes), Redes de comunicaciones industriales. Seguridad de la red y del sistema. 
 
IEC 62471 (todas las partes), Seguridad fotobiológica de lámparas y de los aparatos que utilizan 
lámparas. 
 
IEC TR 62471-2:2009, Photobiological safety of lamps and lamp systems. Part 2: Guidance on 
manufacturing requirements relating to non-laser optical radiation safety. 
 
CISPR 11:2015, Equipos industriales, científicos y médicos. Características de las perturbaciones 
radioeléctricas. Límites y métodos de medición. 
CISPR 11:2015/AMD1:2016 
 
Guía IEC 117:2010, Electrotechnical equipment. Temperatures of touchable hot surfaces. 
 
EN 10084:2008, Case hardening steels. Technical delivery conditions. 
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