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1 Objeto y campo de aplicacion

Esta norma europea especifica los criterios para la aceptacion del sistema y la aprobacién de tipo de
un sistema de proteccion antideslizamiento (WSP). También especifica los criterios para la integraciéon
de un sistema WSP en aplicaciones especificas de vehiculos y condiciones de funcionamiento
especificas, asi como los requisitos para el sistema de vigilancia de la rotacion de ruedas (WRM). Esto
incluye el disefio, los ensayos y la evaluacién de la calidad de los sistemas WSP y WRM y de sus
componentes.

Esta norma europea no aplica a vehiculos sobre neumaticos o a vehiculos equipados con frenos
hidraulicos.

2 Normas para consulta

Los documentos indicados a continuacion, en su totalidad o en parte, son normas para consulta
indispensables para la aplicacién de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la
edicion citada. Para las referencias sin fecha se aplica la ultima ediciéon (incluida cualquier
modificacion de esta).

EN 14478:2017, Aplicaciones ferroviarias. Frenado. Vocabulario genérico.

EN 15663, Aplicaciones ferroviarias. Masas de referencia de los vehiculos.

EN 16834:-1, Aplicaciones ferroviarias. Frenado. Prestaciones del freno.

EN 45545 (todas las partes), Aplicaciones ferroviarias. Proteccion contra el fuego de vehiculos ferro-
viarios.

EN 50121-3-2, Aplicaciones ferroviarias. Compatibilidad electromagnética. Parte 3-2: Material rodante.
Aparatos.

EN 50125-1, Aplicaciones ferroviarias. Condiciones ambientales para el equipo. Parte 1: Material
rodante y equipos embarcados.

EN 50126-1, Aplicaciones ferroviarias. Especificacion y demostracién de la fiabilidad, la disponibilidad, la
mantenibilidad y la seguridad (RAMS). Parte 1: Requisitos bdsicos y procesos genéricos.

EN 50128, Aplicaciones ferroviarias. Sistemas de comunicacion, sefializacion y procesamiento. Software
para sistemas de control y proteccién del ferrocarril.

EN 50129, Aplicaciones ferroviarias. Sistemas de comunicacién, sefializacién y procesamiento. Sistemas
electrénicos relacionados con la seguridad para la sefializacion.

1) En preparacién. Fase en el momento de publicacién: FprEN 16834:2018.
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EN 50155, Aplicaciones ferroviarias. Equipos electronicos utilizados sobre material rodante.
EN 60529, Grados de proteccién proporcionados por las envolventes (Cédigo IP) (IEC 60529).
EN 61373, Aplicaciones ferroviarias. Material rodante. Ensayos de choque y vibracién (IEC 61373).

EN ISO 228-2, Roscas de tuberias para uniones sin estanquidad en la rosca. Parte 2: Verificacion
mediante calibres de tolerancias (1SO 228-2).

EN ISO/IEC 17025, Requisitos generales para la competencia de los laboratorios de ensayo y calibracion.
(ISO/IEC 17025).

IS0 8573-1, Compressed air. Part 1: Contaminants and purity classes.
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