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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento especifica los requisitos de seguridad de un dispositivo de mando a dos manos y la 
dependencia de la señal de salida de la actuación manual de los órganos de accionamiento. 
 
Este documento describe las principales características de los dispositivos de mando a dos manos que 
permiten garantizar la seguridad y establece combinaciones de las características funcionales para 
tres tipos. No se aplica a dispositivos previstos para ser utilizados como dispositivos de validación, 
como mandos sensitivos o como dispositivos de mando especiales. 
 
Este documento no especifica con qué máquinas se deben utilizar los dispositivos de mando a dos 
manos. Tampoco especifica qué tipos de dispositivos de mando a dos manos se deben utilizar para una 
aplicación específica. Por último y aunque se da una orientación, tampoco especifica la distancia de 
seguridad entre el dispositivo de mando a dos manos y la zona peligrosa (véase 8.8). 
 
Este documento proporciona requisitos para el diseño y directrices para la selección (basada en la 
evaluación del riesgo) de dispositivos de mando a dos manos, incluyendo la prevención de la 
neutralización y de los fallos y la verificación de cumplimiento. 

NOTA 1 Un dispositivo de mando a dos manos solamente ofrece protección a la persona que lo utiliza. 

NOTA 2 La idoneidad de un dispositivo a dos manos como dispositivo de protección para máquinas específicas puede estar 
definida en una norma de tipo C. Si no existe dicha norma o no es adecuada, la evaluación del riesgo y la 
determinación de las medidas de protección adecuadas es responsabilidad del fabricante de la maquinaria. 

 
Este documento se aplica a todos los dispositivos de mando a dos manos, independientemente del tipo 
de energía utilizada, entre ellos se incluyen: 

– los dispositivos de mando a dos manos completamente montados y listos para ser instalados; 

– los dispositivos de mando a dos manos montados por el fabricante de la maquina o el integrador. 
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Este documento no es aplicable a los dispositivos de mando a dos manos fabricados antes de la fecha 
de su publicación. 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 12100:2010, Seguridad de las máquinas. Principios generales para el diseño. Evaluación del riesgo y  
reducción del riesgo. 
 
ISO 13849-1:2015, Seguridad de las máquinas. Partes de los sistemas de mando relativas a la seguridad. 
Parte 1: Principios generales para el diseño. 
 
ISO 13849-2:2012, Seguridad de las máquinas. Partes de los sistemas de mando relativas a la seguridad. 
Parte 2: Validación. 
 
ISO 13855:2010, Seguridad de las máquinas. Posicionamiento de los protectores con respecto a  la 
velocidad de aproximación de partes del cuerpo humano. 
 
IEC 62061:2005+AMD1:2012+AMD2:2015, Seguridad de las máquinas. Seguridad funcional de sistemas 
de mando eléctricos, electrónicos y electrónicos programables relativos a la seguridad. 
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