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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento es aplicable a los sistemas electrónicos relacionados con la seguridad (incluyendo 
subsistemas y equipos) para aplicaciones de señalización ferroviaria. 
 
Este documento es aplicable a los sistemas genéricos (es decir, a productos o sistemas genéricos que 
definen una clase de aplicaciones) y a sistemas para aplicaciones específicas. 
 
En la figura 1 se muestra el campo de aplicación de este documento, así como su relación con otras 
normas CENELEC.  
 
Este documento tiene aplicación únicamente en la seguridad funcional de los sistemas. Este 
documento no tiene la intención de encargarse de otros aspectos como la salud de los trabajadores ni 
de la seguridad del personal. Si bien la seguridad funcional de los sistemas puede afectar de forma 
clara a la seguridad del personal, existen otros aspectos del diseño del sistema que pueden afectar 
también a la salud de los trabajadores y a la seguridad del personal y que no se cubren en este 
documento. 
 
Este documento se aplica a todas las fases del ciclo de vida de un sistema electrónico de seguridad, 
centrándose en particular en las fases desde la 5 (arquitectura y distribución de los requisitos del 
sistema) a la 10 (aceptación del sistema) que se definen en la Norma EN 50126-1:2017. 
 
Los requisitos para los sistemas no relacionados con la seguridad quedan fuera del campo de 
aplicación de esta norma. 
 
Este documento no se aplica a los sistemas, subsistemas y equipos que ya existen, es decir, aquellos 
que se aceptaron de forma previa a la creación de este documento. Sin embargo, en la medida de lo 
posible, se debería aplicar esta norma a las modificaciones y extensiones de sistemas, subsistemas y 
equipos que ya existan. 
 
Este documento es ante todo aplicable a sistemas, subsistemas o equipos que hayan sido diseñados y 
fabricados específicamente para aplicaciones de señalización ferroviaria. Debería aplicarse, en la 
medida de lo posible, a equipos de uso general o industrial (por ejemplo: fuentes de alimentación, 
pantallas de visualización u otros productos comercialmente disponibles), que se usen como parte de 
un sistema electrónico de seguridad. Como mínimo, se deberían dar evidencias en tales casos (más 
información en el apartado 6.2) para demostrar que: 
 
– la seguridad no se basa en el equipo; o 
 
– se puede confiar en el equipo para aquellas funciones que tienen relación con la seguridad. 
 
Este documento está dirigido a las autoridades ferroviarias europeas, a los proveedores para 
ferrocarriles, a los evaluadores y a las autoridades encargadas de la seguridad, aunque no define 
ningún tipo de procedimiento de aprobación que hayan de aplicar las autoridades encargadas de la 
seguridad. 
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Figura 1 – Objeto y campo de aplicación de las principales normas 
de aplicación ferroviaria de CENELEC 

 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
EN 50124-1, Aplicaciones ferroviarias. Coordinación de aislamiento. Parte 1: Requisitos fundamentales. 
Distancias en el aire y líneas de fuga para cualquier equipo eléctrico y electrónico. 
 
EN 50125-1, Aplicaciones ferroviarias. Condiciones ambientales para el equipo. Parte 1: Material 
rodante y equipos embarcados. 
 
EN 50125-3, Aplicaciones ferroviarias. Condiciones ambientales para el equipo. Parte 3: Equipos para 
telecomunicaciones y señalización. 
 
EN 50126-1:2017, Aplicaciones ferroviarias. Especificación y demostración de la fiabilidad, la 
disponibilidad, la mantenibilidad y la seguridad (RAMS). Parte 1: Procesos RAMS genéricos. 
 
EN 50126-2:2017, Aplicaciones ferroviarias. Especificación y demostración de la fiabilidad, la 
disponibilidad, la mantenibilidad y la seguridad (RAMS). Parte 2: Aproximación sistemática para la 
seguridad. 
 
EN 50128, Aplicaciones ferroviarias. Sistemas de comunicación, señalización y procesamiento. Software 
para sistemas de control y protección del ferrocarril. 
 
EN 60664-1, Coordinación de aislamiento de los equipos en los sistemas (redes) de baja tensión. Parte 1: 
Principios, requisitos y ensayos (IEC 60664-1). 
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