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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento especifica las características de los filtros gaussianos de regresión discretos y 
robustos para la evaluación de perfiles superficiales con discontinuidades tipo impulso como un valle 
profundo o un pico alto. 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 16610-1, Especificación geométrica de productos (GPS). Filtración. Parte 1: Perspectiva general y 
conceptos de básicos. 
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