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1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento especifica los requisitos generales y describe los métodos para evaluar y ensayar el 
funcionamiento de los sistemas para detección de objetos (ODSs) y las ayudas a la visibilidad (VAs) 
empleados en máquinas para movimiento de tierras. Cubre los siguientes aspectos: 
 
– detección o visibilidad, o ambas, de objetos incluyendo personas en la zona de detección; 

– advertencias visuales, audibles, o ambos al operador y si es apropiado a las personas que se 
encuentren en la zona de detección; 

– fiabilidad de funcionamiento del sistema; 

– compatibilidad y especificaciones ambientales del sistema. 
 
Es aplicable a las máquinas definidas en la Norma ISO 6165. Un ODS, VA o ambos se pueden utilizar 
para aumentar el campo de visión directa del operador (véase la Norma ISO 5006) o la visión indirecta 
utilizando espejos (véase la Norma ISO 14401). En suma, un ODS, VA o ambos puede ser usado para 
proporcionar medios adicionales de detección de objetos o visión, por ejemplo, donde las conside-
raciones ergonómicas limitan la efectividad de la visión directa, y para evitar el giro repetido de la 
cabeza y de la parte superior del cuerpo. 
 
 

2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 3411, Maquinaria para movimiento de tierras. Medidas ergonómicas de los operadores y espacio 
envolvente mínimo para los operadores. 
 
ISO 6394, Maquinaria para movimiento de tierras. Determinación del nivel de presión acústica emitida 
en el puesto del operador. Condiciones de ensayo estático. 
 
ISO 9533, Maquinaria para el movimiento de tierras. Señales acústicas instaladas en las máquinas. 
Métodos de ensayo y criterios de funcionamiento. 
 
ISO 13766, Maquinaria para movimiento de tierras y construcción. Compatibilidad electromagnética 
(CEM) de máquinas con alimentación eléctrica interna. 
 
ISO 15998, Maquinaria para movimiento de tierras. Sistemas de mando (MCS) que utilizan componentes 
electrónicos. Criterios de funcionamiento y ensayos de seguridad funcional. 
 
EN 50132-7:1996, Alarm systems. CCTV surveillance systems for use in security applications. Application 
guidelines. 
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