
Norma Española 

UNE-EN ISO 5211 
Febrero 2018 

 

Válvulas industriales 

Conexión de válvulas con actuadores de giro parcial 

(ISO 5211:2017) 

 

Esta norma ha sido elaborada por el comité técnico 
CTN 19 Tuberías de fundición, grifería, valvulería y 
accesorios de materiales metálicos, cuya secretaría 
desempeña AFTA.  
 
 
  

 

Asociación Española 
de Normalización 
Génova, 6 - 28004 Madrid 
915 294 900 
info@une.org 
www.une.org 

EXTRACTO DEL DOCUMENTO UNE-EN ISO 5211 



UNE-EN ISO 5211 
 
Válvulas industriales 
Conexión de válvulas con actuadores de giro parcial 
(ISO 5211:2017) 

Industrial valves. Part-turn actuator attachments (ISO 5211:2017). 

Robinetterie industrielle. Raccordement des actionneurs à fraction de tour (ISO 5211:2017). 

Esta norma es la versión oficial, en español, de la Norma Europea EN ISO 5211:2017, que a 
su vez adopta la Norma Internacional ISO 5211:2017. 
 
Esta norma anula y sustituye a la Norma UNE-EN ISO 5211:2001. 
 

Las observaciones a este documento han de dirigirse a: 
 

Asociación Española de Normalización 
Génova, 6 
28004 MADRID-España 
Tel.: 915 294 900 
info@une.org 
www.une.org 
Depósito legal: M 6520:2018 
 

 UNE 2018 
Publicado por AENOR INTERNACIONAL S.A.U. bajo licencia de la Asociación Española de Normalización. 
Reproducción prohibida 

EXTRACTO DEL DOCUMENTO UNE-EN ISO 5211 

Prohibida la reproducción sin el consentimiento de UNE. 
Todos los derechos de propiedad intelectual de la presente norma son titularidad de UNE.



EXTRACTO DEL DOCUMENTO UNE-EN ISO 5211 

Índice 

Prólogo europeo ................................................................................................................................. 5 

Declaración ........................................................................................................................................... 5 

Prólogo ................................................................................................................................................... 6 

0 Introducción ........................................................................................................................ 7 

1 Objeto y campo de aplicación ........................................................................................ 7 

2 Normas para consulta ...................................................................................................... 8 

3 Términos y definiciones .................................................................................................. 9 

4 Par y empuje máximo ...................................................................................................... 9 

5 Dimensiones de brida ................................................................................................... 10 

6 Designación ...................................................................................................................... 13 

7 Dimensiones y pares ..................................................................................................... 14 
7.1 Generalidades .................................................................................................................. 14 
7.2 Accionamiento por llave(s) ......................................................................................... 14 
7.3 Accionamiento mediante cabeza cuadrada paralela o diagonal ................... 17 
7.4 Accionamiento mediante cabeza plana .................................................................. 18 
7.5 Accionamiento mediante cabeza plana mejorada .............................................. 20 
7.6 Accionamiento mediante acanalado evolvente ................................................... 22 
7.7 Accionamiento mediante cabeza bicuadrada (bi-square) ............................... 23 

8 Posición de los componentes accionados en la zona de contacto por 
debajo del actuador de giro parcial ......................................................................... 24 

8.1 Accionamiento mediante llave(s) ............................................................................. 24 
8.2 Accionamiento mediante cabeza cuadrada paralela o diagonal o 

cabeza bicuadrada ......................................................................................................... 26 
8.3 Accionamiento mediante cabeza plana .................................................................. 27 

9 Pernos de ajuste .............................................................................................................. 28 

Anexo A (Informativo) Explicación de los cálculos ........................................................ 29 

Bibliografía ........................................................................................................................................ 31 
 
 
 

1 Objeto y campo de aplicación 

Este documento especifica los requisitos para la conexión de actuadores de giro parcial, con o sin 
engranajes reductores, a válvulas. 
 
El acoplamiento de actuadores de giro parcial a válvulas de control según los requisitos de este 
documento está sujeto a acuerdo entre el proveedor y el comprador. 
 
El documento especifica: 
 
– las dimensiones de brida necesarias para la conexión de actuadores de giro parcial a válvulas 

industriales (véanse las figuras 1 a) y 1 c)) o a soportes intermedios (véanse las figuras 1 b) y 1 c)); 
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– las dimensiones necesarias de los componentes accionadores del actuador de giro parcial para su 

conexión a los componentes accionados; 
 
– los valores de referencia de par para conexiones y acoplamientos con las dimensiones especificadas 

en este documento. 
 
El acoplamiento del soporte intermedio a la válvula no está dentro del objeto y campo de aplicación de 
este documento. 
 
NOTA 1 En este documento, el término "válvula" puede también interpretarse como "válvula con soporte intermedio" (véase 

la figura 1 b)). 
 
NOTA 2 Cuando se combina un actuador multigiro con unos engranajes reductores de giro parcial para componer un 

actuador de giro parcial, la conexión multigiro a los engranajes está de acuerdo con este la Norma ISO 5210:2017 
(véanse las figuras 1 c) y 1 d)). La combinación de un actuador multigiro con un conjunto de engranajes integral de 
giro parcial, suministrado como actuador de giro parcial, está de acuerdo con las figuras 1 a) y 1 b). 

 
 

 
a) Interconexión 

directa 
b) Conexión mediante 

soporte 
intermedios 

c) Interconexión 
directa (cuando es 
una combinación 
de actuador 
multigiro y 
conjunto de 
engranajes) 

d) Conexión mediante 
soporte intermedio 
(cuando es una 
combinación de 
actuador multigiro 
y conjunto de 
engranajes) 

Leyenda 

1  Actuador de giro parcial 5  Caja de engranajes 

2  Conexión (véase la Norma ISO 5211) 6  Conexión (véase la Norma ISO 5210) 

3  Válvula 7  Actuador multigiro 

4  Soporte intermedio   

Figura 1 – Conexión entre actuador de giro parcial y válvula 
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2 Normas para consulta 

En el texto se hace referencia a los siguientes documentos de manera que parte o la totalidad de su 
contenido constituyen requisitos de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de esta). 
 
ISO 273, Elementos de fijación. Agujeros de paso para pernos y tornillos. 
 
ISO 4156-1, Estriados cilíndricos rectos de perfil de envolvente. Modulo métrico, centrado sobre flancos. 
Parte 1: Generalidades. 
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