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1 Objeto y campo de aplicación 

Esta parte de la Norma CISPR 16 especifica los métodos de medida de los fenómenos perturbadores 
radiados en el rango de frecuencias de 9 kHz a 18 GHz. Los aspectos de la incertidumbre de medida se 
especifican en las Normas CISPR 16-4 1 y CISPR 16-4-2. 
 
NOTA Según la Guía IEC 107 [13]1), la Norma CISPR 16-2-3 es una norma básica en CEM para su uso por los comités de 

producto de IEC. Como se menciona en la Guía IEC 107, los comités de producto son responsables de la determinación 
de la aplicabilidad de la norma CEM. El CISPR y sus subcomités están listos para cooperar con los comités de producto 
para la evaluación de valores de ensayo CEM particulares para productos específicos. 

 
 

2 Normas para consulta 

Los documentos indicados a continuación, en su totalidad o en parte, son normas para consulta 
indispensables para la aplicación de este documento. Para las referencias con fecha, solo se aplica la 
edición citada. Para las referencias sin fecha se aplica la última edición (incluida cualquier 
modificación de ésta). 
 
CISPR 14-1:2016, Compatibilidad electromagnética. Requisitos para aparatos electrodomésticos, 
herramientas eléctricas y aparatos análogos. Parte 1: Emisión. 
 
CISPR 16-1-1, Especificación para los métodos y aparatos de medida de las perturbaciones 
radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Parte 1-1: Aparatos de medida de 
las perturbaciones radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Aparatos de 
medida. 
  

                                                             
1) Las cifras entre corchetes hacen referencia a la bibliografía. 
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CISPR 16-1-2:2014, Especificación para los métodos y aparatos de medida de las perturbaciones 
radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Parte 1-2: Aparatos de medida de 
las perturbaciones radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Dispositivos de 
acoplamiento para las mediciones de perturbaciones conducidas. 
 
CISPR 16-1-4:2010, Especificación para los métodos y aparatos de medida de las perturbaciones 
radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Parte 1-4: Aparatos de medida de 
las perturbaciones radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Antenas y 
emplazamientos de ensayo para medidas de perturbaciones radiadas. 
CISPR 16-1-4:2010/AMD1:2012 
 
CISPR 16-2-1:2014, Especificación para los métodos y aparatos de medida de las perturbaciones 
radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Parte 2-1: Métodos de medida de 
las perturbaciones radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Medidas de las 
perturbaciones conducidas. 
 
CISPR TR 16-4-1, Specification for radio disturbance and immunity measuring apparatus and methods. 
Part 4-1: Uncertainties, statistics and limit modelling. Uncertainties in standardized EMC tests. 
 
CISPR 16-4-2, Especificación para los métodos y aparatos de medida de las perturbaciones 
radioeléctricas y de la inmunidad a las perturbaciones radioeléctricas. Parte 4-2: Incertidumbres, 
estadísticas y modelización de límites. Incertidumbre de la instrumentación de medida. 
 
CISPR TR 16-4-5, Specification for radio disturbance and immunity measuring apparatus and methods. 
Part 4-5: Uncertainties, statistics and limit modelling. Conditions for the use of alternative test methods. 
 
IEC 60050-161, Vocabulario electrotécnico internacional. Capítulo 161: Compatibilidad 
electromagnética. 
 
IEC 61000-4-3:2006, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-3: Técnicas de ensayo y de 
medida. Ensayos de inmunidad a los campos electromagnéticos, radiados y de radiofrecuencia. 
IEC 61000-4-3:2006/AMD1:2007 
IEC 61000-4-3:2006/AMD2:2010 
 
IEC 61000-4-20, Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 4-20: Técnicas de ensayo y de medida. 
Ensayos de emisión y de inmunidad en las guías de onda electromagnéticas transversales (TEM). 
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